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MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FARSIGHT

CAPITULO 1: EMPIEZA AQUI...

Enhorabuena por la compra de un sensor de velocidad FarSight. Este producto de alta
calidad ha sido desarrollado a lo largo de muchos afios y representa lo ultimo en tecnologia
de monitorizacion de velocidad sin contacto.

Ha sido disefiado para ofrecerle afios de funcionamiento sin problemas, y dedicar unos
minutos a leer este manual de instrucciones le garantizara que la instalacion sea lo mas
sencilla posible.

Acerca de este manual

Es importante consultar este manual para una instalacion y un funcionamiento
correctos. Hay varias partes del manual que ofrecen ayuda
ayuda o informacién adicional, tal y como se indica.

Consejos

yv17 CONSE)O: Busque este icono en el manual de Pulsar Measurement para encontrar
b informacion util y respuestas a preguntas frecuentes

. N preguntas.

Informacién adicional

Informacién adicional

En varias partes del manual, encontrara secciones como esta que
explican aspectos especificos con mas detalle.

Referencias

Véase también

Referencias a otras partes del manual.



MEDICION DE PULSA

Acerca de FarSight

FarSight es un sensor de velocidad sin contacto. El sensor proporciona mediciones fiables de
la velocidad del flujo utilizando pulsos cortos de microondas, que se transmiten mediante una
antena integrada. Cuando se refleja en una superficie en movimiento, la sefial experimenta un
cambio en las caracteristicas de frecuencia. La sefial reflejada es captada por el
microprocesador integrado a través de la antena y analizada para determinar la velocidad.

El disefio compacto y versatil del FarSight permite una facil instalacion. Alojado en una
carcasa robusta y equipado con una antena de microondas totalmente encapsulada,
proporciona una solucion eficaz para medir la velocidad del flujo que no requiere
mantenimiento.

Hay disponible un software para PC que permite configurar y ejecutar diagndsticos utilizando
MicroFlow PC a través de una conexion RS 485. FarSight es compatible con los controladores
FlowCERT, Velocity Interface y Ultimate de Pulsar Measurement para obtener lecturas de
velocidad. FarSight también se puede adaptar para sustituir los sensores de contacto
existentes en el proceso. En general, el dispositivo ofrece una estabilidad, precision y
repetibilidad excepcionales.



MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FARSIGHT

Ventajas

Ademas de la facilidad de programacion, el uso de FarSight ofrece muchas otras ventajas, que
se enumeran a continuacion:

*  Medicion de velocidad sin contacto.

®* Capacidad de adaptacion y instalaciéon de bajo coste.

®  Supervisa el flujo en canales naturales, como arroyos y rios.
*  Mide el flujo en ambas direcciones.

®  Capacidad de «visién a través» de tuberias de plastico cerradas y canales de
hormigén (no reforzados).

* Resistente al vapor liquido, al viento o a la temperatura.
¢  Mitigacion de tormentas cuando se mide en una sola direccion.
. No se requiere un nivel minimo de liquido para la medicion.

. Practicamente no requiere mantenimiento; no se ve afectado por la
sedimentacion, por lo que no es necesario limpiarlo con regularidad.

®*  Compatible con los controladores FlIowCERT, Velocity Interface y Ultimate de Pulsar
Measurement, con capacidad de actualizacion para sensores en contacto.

. Se puede instalar ademas de los dispositivos de medicién por contacto existentes en
el proceso.

®  Facil configuracién mediante MicroFlow PC.

. El sensor es capaz de monitorizar el flujo de liquidos muy poco profundos,
mitigando las limitaciones asociadas a las técnicas en liquido.

* Disefio de bajo consumo.

®  Secuencia de arranque rapido que permite realizar una medicion en menos de 10
segundos tras el encendido.



MEDICION DE PULSA

Descripcién funcional

Basado en la tecnologia de deteccién por microondas mas avanzada, FarSight integra la
innovadora y galardonada plataforma DSP (procesamiento de sefiales digitales) de Pulsar
Measurement, lo que le ofrece una solucion rentable con una fiabilidad y un rendimiento
excelentes.

FarSight se adapta automaticamente al protocolo y a la velocidad de transmision del
controlador. Cuando se conecta a un controlador y se enciende, tras aproximadamente 10
segundos, el sensor se ajusta a la velocidad de transmision del controlador al que esta
conectado.

FarSight ha sido disefiado para ofrecer un rendimiento sin necesidad de mantenimiento.
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Especificaciones del producto

FiSICAS
Dimensiones:
Peso

Material/descripcion de la carcasa:

Conexion de montaje:
Cable:

Longitudes de cable:

Separacion maxima:

RENDIMIENTO
Alcance operativo:
Tecnologia:

Angulo del haz:

Rango de velocidad:

Precision
Ancho maximo del canal por sensor:

Instalacion 6ptima:

MEDIOAMBIENTAL
Proteccion de la carcasa:
Proteccion contra vibraciones

Temperatura ambi de fi

Humedad:

Presion de conexion

Temperatura:

HOMOLOGACIONES

Aprobaci reg|. ias:

WEEE y ROHS:

Altura 195 x Diametro 145 mm (7,64 x 5,7")

Nominal 1,2 kg (2,6 Ib)

Cuerpo principal de PVDF, tapa y subprotector de Valox 357

Parte trasera: rosca BSP o NPT de 1 pulgada con adaptador BReez™.
Soporte de montaje opcional disponible.

5 nucleos apantallado

10, 20 0 30 m (32,8, 65,6 0 98,4 pies)

Opcional: 50 m o 100 m (164 pies o 328 pies)

Hasta 500 m (1640 pies) desde FarSight hasta el controlador o
RTU/registrador

Hasta una altura vertical de 15 m (49 pies)
Radar de banda K (ISM)
10° inclusive

De +0,2 m/s a 6 m/s (de +0,66 pies/s a +19,7 pies/s) en la mayoria de
las aplicaciones. El rendimiento puede variar en funcién de la aplicacion.

Las condiciones ideales de la superficie incluirian ondulaciones

observables a simple vista.

El mayor de 1,5 % o 0,05 m/s (0,16 pies/s)
Hasta 3 m (9,8 pies)
30° a 50° (desde la horizontal) con compensacion electrénica de

inclinacion.

IP68 / NEMA 6P

Totalmente encapsulado

-40 °C a +80 °C (-40 °F a +176 °F)

0 a 99 % (sin condensacion)

-40 °C a +80 °C (-40 °F a +176 °F)

FCC, RED, CE, UKCA

Conforme



SALIDA/COMUNICACION
Conexién:
Comunicacion digital:

Compatibilidad con Pulsar

PROGRAMACION

Programacién en PC:

Seguridad de programacion:
Integridad de los datos programados:

Software de configuracion y supervision
para PC:

SUMINISTRO DE ENERGIA
Voltaje de funcionamiento:

Consumo

Ahorro de energia:

ACCESORIOS

Adaptador BReez™:

MEDICION DE PULSA

RS485
Modbus RTU

Se integra con FlowCERT, Ultimate Controller y Flow Monitor

A través de RS485 Modbus RTU, incluido el software gratuito Pulsar
Measurement MicroFlow/FarSight para PC

Compatible con proteccion mediante contrasefia

Configuracién almacenada en memoria no volatil

MicroFlow/FarSight PC versién 3.1 o posterior, compatible
con Windows 10y 11

10-28 VCC
042W

Compatible con apagado completo entre mediciones. La duracion
requerida del encendido depende de la aplicacion y la programacion de
campo de FarSight. Consulte el manual para obtener mas detalles.

Aumenta la facilidad de uso, se suministra de serie. Reduce
considerablemente el tiempo de instalacion.

Pulsar Measurement aplica una politica de desarrollo y mejora constantes y se reserva el
derecho a modificar los detalles técnicos segun sea necesario.
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Certificado de conformidad de la UE

ulsar-

UK DECLARATION OF CONFORMITY
P UL S AR FarSight sensor.

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer

Relevant legislation; S12016:1091, as amended. EMC regulations
S12017:1206, as amended. Radio equipment regulations.
S12012:3032, as amended. RoHS regulations.

Manufacturer Pulsar Process Measurement Ltd
Address Cardinal Building, Enigma Commercial Centre,
Sandy's Road, Malvern, Worcestershire, WR14 1JJ, UK.
Apparatus DC powered velocity measurement sensor utilising radar technology.
Models FarSight.
Equipment type Measurement and process control.

Standards applied ENG61326-1:2013 Electrical equipment for measurement, control & laboratory use,
EMC requirements.

ETSI 300 440 V2.1.1 Short Range Devices; Radio equipment used in the 1GHz to
40GHz range; harmonised standard for access to radio spectrum.

I declare that the apparatus named above has been tested and complies with the relevant sections of
the above referenced standards & legislation.

Signed for and on behalf of; 18th September 2023
"7 /’é ~ Rev. 1.0

Name & function: Tim Brown, electronics engineer. Pulsar Process Measurement Ltd.

1"



MEDICION DE PULSAI

CAPITULO 2 REQUISITOS DE ALIMENTACION ELECTRICA

Desembalaje

Informacion importante

Todas las cajas de envio deben abrirse con cuidado. Si utiliza un cuter, no introduzca la cuchilla
profundamente en la caja, ya que podria cortar o rayar los componentes del equipo. Retire con

cuidado el equipo de cada caja y compruébelo con la lista de embalaje antes de desechar cualquier
material de embalaje. Si falta algin elemento o el equipo presenta dafios evidentes debidos al
transporte, comuniquelo inmediatamente a Pulsar Measurement.

Requisitos de alimentacion eléctrica

El FarSight puede funcionar con una fuente de alimentacién de CC de 10 a 28 V CC. En todos
los casos, la unidad consume normalmente 0,42 W.

Requisitos de pantalla y tierra del cable

El cable FarSight suministrado es un cable apantallado de 5 ntcleos (ntcleo individual %5
mm?) . Hay disponibles varios longitudes de cable; péngase en contacto con Pulsar
Measurement para conocer las longitudes disponibles.

Cable
FarSight

Informacién importante

Todos los productos electronicos son susceptibles a descargas electrostaticas, por lo que se deben
seguir los procedimientos de conexidn a tierra adecuados durante la instalacion.

12
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Ubicacion
Al elegir una ubicacién para montar el soporte y FarSight, tenga en cuenta lo siguiente:
* Para obtener lecturas 6ptimas, se recomienda colocar FarSight en un angulo de entre
30° y 50° (siendo 45° el 6ptimo) con respecto a la superficie del material que se va a
medir.
® La superficie de montaje debe estar libre de vibraciones.
® Latemperatura ambiente debe estar entre -40 °C y 80 °C.

® Asegurese de que el controlador de medicion Pulsar se instala en una zona «segura»
y no peligrosa.

Montaje

Para obtener los mejores resultados, se recomienda encarecidamente utilizar el soporte
angular FarSight, disponible a través de su distribuidor Pulsar Measurement, que garantizara
la correcta instalacion del FarSight. El soporte se puede utilizar si el sensor FarSight se va a
montar por separado en una ubicacion especifica

o junto con un transductor dB de Pulsar Measurement. Consulte «<Soporte de montaje en
angulo» para conocer las dimensiones de este soporte. Tenga en cuenta que el

el dibujo no esta a escala.

«Montaje del sensor en un soporte» ilustra cémo se instalaria el sensor en uno de los
soportes angulares de Pulsar Measurement.

El soporte tiene 4 orificios que permiten montarlo en una superficie vertical utilizando fijaciones
adecuadas, o en un poste utilizando pernos en U.

13



Soporte de montaje en angulo
Numero de pieza: dBAOOOSMF

MEDICION DE PULSA
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A s “=. | — R20 mm
——h—-—

B i
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v gl dus £ oo

Informacion importante

Utilice un nivel de burbuja para asegurarse de que el soporte de montaje esté nivelado antes de fijar
el sensor al soporte.

15



MEDICION DE PULSAI

Sensor FarSight
Las dimensiones del cuerpo del sensor se muestran en el siguiente diagrama:

105 mm (4,13") 1"BSP o NPT
+—>

194 mm (7,64")

120 mm (4,72")

PARTE INFERIOR

Superficie de medicién

16



MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FARSIGHT

Montaje del sensor en un soporte

El montaje del sensor en un soporte Pulsar Measurement de 45° (o en un soporte opcional
de angulo variable) se realiza mediante un adaptador y una tuerca M20, como se muestra en
el siguiente diagrama (en el ejemplo se utiliza un soporte Pulsar Measurement de 45°):

<— Soporte

El punto verde debe
aparecer en la parte

\ superior

TuercaM20 —»

Adaptador BReez™ —r

Cable

Para una instalacién correcta, recomendamos enroscar el adaptador o BReez™ en el cable y
atornillarlo con cuidado al FarSight antes de colocarlo en el soporte. Esto reducira el riesgo de

que el cable se «torce».
Asegurese de que el sensor esté bien apretado y que el punto esté en la posicion correcta.

Informacion importante
Al fijar el sensor al adaptador, tenga cuidado al tirar del cable del sensor. Una vez fijado al adaptador y

apretada la tuerca M20, el punto verde debe quedar centrado en el movimiento del flujo, como se
muestra en la figura 4.

17



MEDICION DE PULSAI

Centrado en el movimiento del flujo en el canal.

Informacion importante

Se debe tener cuidado de no apretar demasiado el sensor cuando todo esté conectado, como se muestra
en el siguiente diagrama, ya que esto podria dafar la carcasa.

< 340 mm (1339") —— &

‘

«—— 225mm (10,04")

<«—— 205mm (8,07")

18
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Cuando el FarSight se monta en el soporte con el transductor de nivel de la serie dB, la
medicion del nivel se realiza directamente debajo del sensor, donde se toma la medicion de la
velocidad desde la superficie del agua a la vista del FarSight. Dado que se trata de
ubicaciones diferentes, es importante que el canal tenga una forma uniforme cuando se mide
el caudal mediante el método Area*Velocidad.

La instalacion ideal para el FarSight seria aquella en la que se haya instalado para monitorizar
el flujo que se mueve hacia el sensor. Por defecto, el FarSight informa de una lectura positiva
cuando se instala en esta posicion.

Se mostrara un punto

la parte superior \

19



MEDICION DE PULSAI

Para este método de instalacion, establezca P44 en 1 (Lejos).

Se mostrara un punto verde en
a parte superior

Al establecer P44 en 1, se permite que el sensor emita una lectura de flujo positiva cuando la
direccion del flujo se aleja del FarSight.

20
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Detalles de la conexion de los terminales

Alimentacion

El FarSight funciona con una fuente de alimentacion de CC de 10-28 voltios y debe
instalarse y conectarse de acuerdo con el «Capitulo 2: Requisitos de alimentacion
eléctrica» y las instrucciones que se indican a continuacion. Al cablear el FarSight, el

se utiliza un cable de disefio multiconductores. A continuacion se muestra la codificacion de
los cables para facilitar su uso al conectar el FarSight a un dispositivo para supervisar la
velocidad del flujo:

Cable : :
FarSight e

COLOR DEL CABLE DETALLES DEL CABLE
Rojo (Alimentacién) +10-28 VCC
Negro 0 voltios
Naranja RS485 +
Blanco RS485 -

Azul RS485 comun
Verde Pantalla del cable

El FarSight se puede utilizar con los siguientes controladores de medicién Pulsar para obtener
lecturas de caudal y velocidad:

. FlowCERT
. Interfaz de velocidad
. Controlador Ultimate.

También puede utilizar el software para PC MicroFlow de Pulsar Measurement para consultar
y ver/registrar las lecturas del dispositivo. Consulte el
capitulo 6, Software Microflow para PC, para obtener mas detalles sobre cémo utilizarlo. El

La terminacién RS485 se controla electronicamente mediante el parametro 57 (P57). Consulte
el «Capitulo 7 Lista y descripcion de parametros: comunicaciones RS485 y Modbus».

21
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Informacion importante

Se debe desconectar la alimentacion del controlador hasta que FarSight esté conectado
correctamente. Si el equipo se instala o utiliza de una manera no especificada en este manual, la
proteccion que proporciona el equipo puede verse afectada.

FlowCERT

La regleta de terminales se detalla a continuacion. También hay un diagrama de cableado
dentro de la cubierta de acceso a los terminales de la unidad FlowCERT. Para obtener mas
informacién sobre como manejar una unidad FlowCERT, consulte el manual de usuario de
FlowCERT, que se suministra por separado. Para configurar un sensor FarSight con
FlowCERT, consulte

capitulo 5, «Configuracion del FarSight», de este manual. El manual de FlowCERT
también se puede descargar desde el sitio web de Pulsar Measurement: hitps://pulsarmeasurement.com/

P W BATTERY RELAYS
.

PUI.EI‘ AFT A 420mAOUT| RSiss | seRaL
[PROCESS MEASUREMENT } @ LJ\YZ RELAY CH1 | CHZ |A B SORT | VELOCITY POWER,

zovac | nsvac | oc MK COM|NC [NO | COMING |NO 2lalalsl s 2 | pwn ov

4lsl3 ol 51l 12| 10 17 18 30l 032 |33lasla8 3

RANGE | 210-240 | 105120 | 2228 S
FREQ 50/60 Hz bc ISR S SR (\7 Q|86
FUSE |100mA(T) ‘ZBUmA[TI LN 886 S ,<JI S ¢
POWER| _ 10WMaximum | 1|2 13| 14|15 | 19 | 20| 21 25 26 27

H 37 | 38|39 |40
Rs485 TERMINATION |SCRIPWR|SIG | 0V
SCN  JUMPERS _ | G, iy, 8

FIT FOR sl.”'% g ACy
TERMINATION| TRANSDUCER 1

VELOCITY WIRING:

Manufactured to 1SO 9001 VPO - REaE velg

9
i} L n‘@ mM m: NO cou NG | NO |COM| NC Ncé | -+
RELAY 1 j REI A‘!j mAINPL’T
A INPUT:
( € MAINS &Ixsynuhmm-

i
CONNECT TO 26() & 27(+)

Service Phone No: 01684 891 371  www.pulsar-pm.com F LOWC ERT ;ﬁsp:gzrmr:]”;ﬂ,. 826(4) z“"‘“‘ A-800-0338-A
Conecte el sensor FarSight a los terminales FlowCERT de la siguiente manera:
TERMINAL CONEXION ON DETALLES
) Eo Negro Naranja Blanco Azul
Tipo de cable ! i . RS485
Alimenta 0 voltios RS485+ (B) RS485. i
0 Comun
cion A
Nimero de terminal 4 44 36 35 34

El cable verde (apantallamiento del cable) debe conectarse a tierra, por ejemplo, al terminal 44
oV).

Interfaz Velocity

La regleta de terminales se detalla a continuaciéon. También hay un diagrama de cableado
adjunto a la placa directamente debajo de la regleta de terminales. Para obtener mas
informacién sobre como configurar una unidad de interfaz de velocidad, consulte el manual del
usuario de la interfaz de velocidad.

22
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Para configurar un sensor FarSight con la interfaz Velocity, consulte

capitulo 5, «Configuracién del FarSight», de este manual. La interfaz de velocidad
El manual también se puede descargar desde el sitio web de Pulsar Measurement:
https://pulsarmeasurement.com/
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Conecte el sensor FarSight a los terminales de la interfaz Velocity de la siguiente manera:

TERMINAL  CONEXION ON DETALLES

_ Rojo Negro Naranja Blanco Azl
Tipo de cable ) ) . RS485
Alimenta 0 voltios RS485+ (B) RS485. )
» Comun
cion (A)
Numero de terminal 23 22 24 25 21

El cable verde (apantallamiento del cable) debe conectarse a tierra, por ejemplo, al terminal 44
oV).

Informacién importante

Si necesita ayuda para conectar el FarSight a cualquiera de los controladores Pulsar Measurement
mencionados en este manual, péngase en contacto con su distribuidor local de Pulsar Measurement para
obtener asistencia.
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Controlador Ultimate

La regleta de terminales para el montaje en pared y en panel se detalla a continuacién. Para
obtener mas informacién sobre cémo configurar una unidad Ultimate Controller, consulte el
manual del usuario de Ultimate Controller. Para configurar un sensor FarSight con

el controlador Ultimate, consulte el capitulo 5: Configuracion del FarSight.
El manual del controlador Ultimate también se puede descargar desde el sitio web de Pulsar
Measurement:

https://pulsarmeasurement.com/
| ]
AV A v A T . v .

MODBUS

Conecte el sensor FarSight a los terminales Ultimate de la siguiente manera:

TERMINAL  CONEXION ON DETALLES

i Azul
Tivo d b Rojo Negro Naranja RS485 RS4gs
po ce cadle Alimenta Ovolos ~ RS485+(B)  blanco- ]
. Comun
cion (A)
Numero de terminal 5 6 7 8 9

El cable verde (apantallamiento del cable) debe conectarse a tierra, por ejemplo, al terminal 44
oV).

Informacion importante
Si necesita ayuda para conectar el FarSight a cualquiera de los controladores Pulsar Measurement

mencionados en este manual, péngase en contacto con su distribuidor local de Pulsar Measurement para
obtener asistencia.
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CAPITULO 3 UBICACION DEL FARSIGHT

Para obtener una precision 6ptima, instale el FarSight en un lugar donde el flujo no sea
turbulento y la direccién del flujo sea hacia el sensor. La ubicacion ideal para el sensor es en el
centro de un canal largo y recto. Las caidas verticales, los deflectores, las curvas o las uniones
pueden distorsionar el perfil de velocidad.

El sensor FarSight requiere que haya ondulaciones en la superficie para proporcionar una
medicion fiable. Si no hay ondulaciones en la superficie dentro del campo de visién del sensor
en ninguna condicion de flujo, se debe encontrar un punto de medicion alternativo o crear
ondulaciones.

Ubicacion del FarSight

e Sila anchura del canal supera los 3 m, se recomienda utilizar varios sensores
FarSight junto con el controlador Ultimate.

® Asegurese de que no haya obstaculos entre el sensor y la superficie del liquido en
movimiento que se esta midiendo.

® Coloque el sensor a una altura de 1 m por encima del nivel maximo del liquido o hasta dos
veces la anchura del canal desde el nivel minimo del liquido, lo que sea mayor. Como se
muestra a continuacion:

4

7
FarSight /// 7

»
»

Nivel maximo de liquido

Nivel minimo de liquido

® A= Minimo 0,5 m por encima del nivel maximo de liquido.
. B = Maximo 15 m por encima del nivel minimo de liquido.

En aplicaciones en las que la superficie del liquido presenta fuertes ondulaciones o
distorsiones, el funcionamiento a una distancia vertical inferior a 0,5 m puede provocar una
reduccion de la repetibilidad de la medicion.
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Informacion importante

Si la anchura maxima del canal supera los 3 m, es posible que necesite mas de un sensor FarSight
para su aplicacion. Consulte a Pulsar Measurement para obtener ayuda.

En caso de que haya caidas verticales, deflectores, curvas o uniones, el sensor debera
colocarse de manera que apunte a una parte recta del canal, a una distancia minima que
sea al menos cinco veces la anchura del canal antes de una curva. En los siguientes
diagramas se muestran ejemplos de colocacién del sensor

se muestran en los siguientes diagramas.

Diagrama 1 E

Distancia

- Distancia »

< Distancia —

e
—p> (\(’

Diagrama 2
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Instalacién del sensor

La carcasa del sensor esta disefiada para aceptar un acoplador roscado hembra
BSP/NPT de 1 pulgada para tuberias o conductos.

Asegurese de que el sensor esté colocado en un angulo de entre 30 y 50° con
respecto a la superficie de la aplicacion medida, ya que asi se obtendran los
mejores resultados. En el siguiente diagrama se muestra un ejemplo de ello:

El punto verde debe aparecer en la parte superior

¥

30-50

Superficie de medicion

Cuando utilice uno de los soportes de montaje en angulo para medicién Pulsar,
fije el soporte con tornillos/pernos/pernos en U del tamafio adecuado (rosca de 12
mm de diametro).

Fije el adaptador Breez™ al FarSight y, a continuacion, fije la rosca de 20 mm del
Breez™ al soporte con la tuerca ranurada. PRECAUCION: Apretar en exceso
puede agrietar o daiiar la unidad o el soporte.

Coloque el sensor de manera que el «punto» verde que aparece en la etiqueta
entre las dos flechas verdes quede en la parte superior del dispositivo y en el
centro del movimiento del flujo en el canal.

Si lo desea, el cable del sensor se puede alargar hasta un maximo de 500 m. Instale
los cables del sensor en un conducto metalico con conexion a tierra. No coloque los

cables en bandejas o conductos con variadores de frecuencia u otras fuentes de alta
tension.

Cuando conecte varios sensores FarSight para su uso con el controlador Ultimate,
asegurese de que todo el cableado de cualquier caja de conexiones o conectores
sea correcto.
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. El sensor se puede colocar para obtener lecturas siguiendo la direccion del
flujo. O se puede colocar para medir el flujo entrante, como se muestra a
continuacion:

®

FarSight obteniendo lecturas
Direction of flow siguiendo la direccion del flujo.

[——

FarSight obteniendo lecturas desde la
Direction of flow direccion de llegada del flujo (por

> defecto).

Preparacion para el funcionamiento

Antes de encenderlo, asegurese de que se comprueba lo siguiente:

v FarSight esta montado correctamente y bien sujeto.
v/ Todo el cableado es correcto para un controlador Pulsar Measurement.

v/ La fuente de alimentacion esta correctamente instalada.

Mantenimiento general

No hay piezas reparables por el usuario dentro de FarSight. Si tiene algun problema con la
unidad, péngase en contacto con Pulsar Measurement para obtener asesoramiento.

Para limpiar el equipo, utilice un pafio himedo. No utilice disolventes en la carcasa.

Informacion importante

Se debe tener cuidado de no dafar el dispositivo al retirarlo y limpiarlo.
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CAPITULO 4 COMPRENSION DEL FUNCIONAMIENTO DE FARSIGHT

Para configurar y obtener lecturas de caudal con FarSight, se recomienda utilizar un
controlador Pulsar Measurement.
Medicion del caudal de un rio/canal abierto

El calculo del caudal utilizando el area x la velocidad solo es posible cuando el sensor FarSight
se utiliza como parte de un sistema integrado con controladores FlowCERT o Ultimate.

El célculo para determinar la descarga/caudal en canales abiertos consta de diferentes
factores:

®  Velocidad del liquido en el canal.
®*  Profundidad del liquido en el canal.

. Dimensiones transversales del canal.
A continuacion, se calcula el caudal utilizando la formula Q =V x A(h)

Donde: Q = Caudal
\% = Velocidad
A(h) = Area en la cabeza

Una vez que el controlador y el FarSight se hayan encendido, ya puede comenzar a programar
el controlador para que funcione eficazmente con el dispositivo FarSight.

En la interfaz Velocity y el FlowCERT, la pantalla proporciona diferentes niveles de informacion
sobre el tiempo de funcionamiento y un sistema de menus sencillo y progresivo en el modo de
programacion.

En el controlador Ultimate, puede asignar hasta 2 pantallas AUX para mostrar diferentes
niveles de informacién sobre el tiempo de funcionamiento.
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Protocolo FarSight

El FarSight utiliza un protocolo exclusivo para los sensores de velocidad sin contacto de
Pulsar Measurement, lo que le permite funcionar automaticamente con la velocidad en
baudios de cualquier controlador Pulsar Measurement adecuado al que esté conectado.

. Para que el protocolo FarSight funcione correctamente, asegurese de que el controlador
~'¢ esté desconectado de la alimentacion eléctrica al conectar o desconectar el sensor.
o~

Una vez que el sensor esté conectado al controlador y se restablezca la alimentacion del
dispositivo, tras un breve periodo de tiempo, FarSight detectara y ajustara automaticamente
su protocolo y velocidad en baudios para que coincidan con los del controlador Pulsar
Measurement adecuado.
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CAPITULO 5 CONFIGURACION DEL FARSIGHT

En este capitulo se explica la forma mas rapida de poner en funcionamiento el sensor FarSight
con los controladores Pulsar Measurement con los que funciona el sensor.

Configuracién de FlowCERT

1.
2.

3.

Instale y conecte su controlador FlowCERT tal y como se describe en el manual de usuario
de FlowCERT.

Instale y conecte su sensor FarSight al FlowCERT tal y como se describe en
capitulo 2, «<FlowCERT Wall Mount» (Montaje en pared de FlowCERT), de este manual.

Encienda la unidad y acceda al modo de programacion introduciendo «1997» y

ﬁulsando Intro para configurar una aplicacion para «velocidad de area». Esto se puede
acer seleccionando la opcioén 4 en Configuracion rapida o cambiando directamente

P700 a 4 = «Velocidad de area».

Continuando con la configuracién rapida, ahora debe seleccionar el dispositivo de mediciéon primario
dispositivo de medicién primario (PMD) para su aplicacion entre las opciones que se
muestran en pantalla.

Una vez seleccionada la aplicacion, se le planteara una serie de preguntas
de preguntas, que se responden seleccionando la opcién adecuada que necesite. Para
obtener mas informacién sobre la configuracién rapida de un FlowCERT

, consulte el capitulo 6, Guia de configuracion rapida, del manual del usuario de FlowCERT

Una vez seleccionada la velocidad de area, ajuste P130 «Modo dispositivo» a 2 =
«Rapido» («Velocidad» en las versiones de firmware Ultra 7.4.4 y posteriores) para

activar los parametros de velocidad.

Para cambiar la velocidad de flujo maxima de su aplicacion, debera ajustar P683
«Velocidad de flujo maxima» al valor deseado (en m/s).

Para cambiar la velocidad de flujo minima de su aplicaciéon, debera ajustar P682
«Velocidad de flujo minima» al valor deseado (en m/s)

Todos los demas parametros de velocidad pueden dejarse en sus valores predeterminados o pueden
ajustarse para adaptarse a la aplicacion, es decir, «P688 Ganancia» y «P684
Amortiguacion» pueden modificarse al rango de valores descrito en el Capitulo 7 - Lista

de parametros y descripciones de este manual.

10. Cuando también se conecta un transductor de nivel, para ver la
en la pantalla auxiliar del FlowCERT,

se debe ajustar P815 «Fuente auxiliar» a 1 = Velocidad.
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La pantalla auxiliar alternara entonces entre mostrar las unidades de caudal y la
velocidad de caudal actual. Tenga en cuenta que la velocidad de caudal instantanea
no se puede mostrar en la pantalla auxiliar cuando se selecciona el totalizador
reiniciable.

11. Sino se requieren mas cambios, vuelva al modo de funcionamiento v, tras un breve
tiempo, las lecturas de caudal del FarSight se mostraran en la pantalla del FlowCERT.

Configuracion de la interfaz de velocidad

1. Instale y conecte el controlador de la interfaz de velocidad tal y como se describe en el
manual de usuario de la interfaz de velocidad.

2. Instale y conecte el sensor FarSight a la interfaz de velocidad tal y como se
muestra en el capitulo 2, «Interfaz de velocidad», de este manual.

3. Encienda la unidad y acceda al modo de programacién introduciendo «1997» y
pulsando Intro para comenzar a configurar la unidad para la medicién.

4. Si desea cambiar o ver las unidades de medida de velocidad, ajuste P130

«Unidades de medida» a la seleccion que prefiera de entre las opciones
que se muestran en la lista de parametros de la pantalla.

5. Para cambiar la velocidad de flujp maxima de su aplicacién, debera ajustar P683
«Velocidad de flujo maxima» al valor deseado (en m/s).

6. Para cambiar la velocidad de flujo minima de su aplicacién, debera ajustar P682
«Velocidad de flujo minima» al valor deseado (en m/s).

7. Para cambiar la velocidad a la que se producira la salida alta de mA (20 mA), debera
ajustar P835 «Nivel alto de salida» al valor que necesite en unidades de medida

(P104).

8. Todos los demas parametros pueden dejarse en sus valores predeterminados o ajustarse
para adaptarse a la aplicacion, es decir, «P688 Gain» y «P684 Damping» pueden

modificarse al rango de valores descrito en el capitulo 7, «Lista y descripcion de
parametros», de este manual. Para obtener mas informacion sobre la lista completa
de la interfaz Velocity, consulte el capitulo 5, Guia de parametros, del manual del
usuario de la interfaz Velocity.

9. Si no se requieren mas cambios, vuelva al modo de ejecucién y, tras un breve periodo
de tiempo, apareceran las lecturas de velocidad y mA de FarSight

en la pantalla de la interfaz Velocity.

32



MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FARSIGHT

Configuracion del panel frontal y el montaje en pared del Ultimate Controller

1.
2.

Instale y conecte su controlador Ultimate tal y como se describe en el manual del
usuario del controlador Ultimate.

Antes de instalar y conectar el sensor FarSight al Ultimate,

Debera configurar la direccion Modbus Unica de los sensores utilizando FarSight PC.
Para ello, cambie el valor del ID Modbus, lo cual puede hacerse mediante el cuadro ID
Modbus del software o utilizando el cuadro de parametros manuales y cambiando P52
a un valor entre 2 y 125 (asegurese de que los distintos sensores tengan direcciones
diferentes). Para obtener mas detalles sobre como cambiar

los parametros y el uso de FarSight PC, consulte el capitulo 6:

Microflow/FarSight PC, donde se explica detalladamente como utilizar el software

Una vez establecida la direccion Modbus, instale y conecte el sensor FarSight al
controlador Ultimate tal y como se muestra en el capitulo 2, Instalacién, controlador

Ultimate (montaje en pared y panel frontal), de este manual.

Encienda la uni entre en el modo de programacion pulsando «Mentiy,
|ntr08u0|endo «?38?’» y pulsando Intro parg cgmenzar a on%lguraria unlzfad para la

medicion.

Seleccione Configuracion avanzada > Lista en vivo, donde el controlador
buscara ahora el ID Modbus de la(s) unidad(es) FarSight que se hayan

conectado.

En Configuracién avanzada > Médulos, seleccione la cantidad de sensores
FarSight y pulse el boton «<»r_para ue aparezcan en la columna «Afnadidos».
Ahora seleccione cada MFL (FarSight) y seleccione «Editar» para cambiar

el ID de Modbus a lo que ya se ha establecido y descubierto en la
Lista en vivo. El controlador se reiniciara.
Vuelva a entrar en el modo de programacion pulsando «Menu» e introduciendo «1997».

Seleccione «Configuracion > Aplicacién > Funcionamiento» y pulse el botdn «+» para
afadir un punto de medicion, al que puede cambiarle el nombre por el que desee.

Seleccione «Velocidad», donde ahora podra seleccionar FarSight como
punto de medicion de la velocidad.

Seleccione «Single».éL'Jnico) cuando solo utilice un sensor para obtener
mediciones de velocidad.
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11. Sise va a configurar mas de un sensor para diferentes canales, repita los «pasos 8
y 9» de estas instrucciones. Si se van a
en un canal, seleccione los sensores adecuados de la lista que aparece en pantalla.
Ahora puede seleccionar «Avg, Diff o Sum» como modo de funcionamiento.

12. Sino se necesitan mas cambios, puede salir de la pantalla y guardar
los cambios.

13. Vuelva al «Ment principal» y seleccione «Sensores > MicroFlow» e introduzca la
velocidad maxima en m/s y ajuste cualquier otra configuracion que

sea necesario.

14. Altocarla imagen de FarSight, podra acceder a la pantalla de seguimiento de los
sensores. Aqui puede ver la velocidad (m/s), la intensidad de la sefial y la

fiabilidad de la lectura actual obtenida.
15
16

17. A continuacion, debera seleccionar entre las opciones disponibles. En «PMD
primarion, elija el tipo de dispositivo de medicion de la lista disponible.

Vuelva al «Menu principal» y seleccione «OCM».

En «Tipo de PMD», seleccione «Velocidad de area».

18. En «Asignacion», seleccione el punto de medicion de nivel al que se ha asignado su
se ha asignado su transductor.

19. En la imagen del canal/dispositivo de medicion, introduzca las dimensiones segun sea
necesario en unidades de medicion.

20. Seleccione el cuadro desplegable «Vel.Input» y seleccione el punto de
medicién que se le ha asignado a su FarSight.

21

Si se han aplicado todas las demas mediciones, aparecera un valor en
«Max.Flow» (Flujo maximo).
22. Sino se requieren mas cambios, salga de la configuracion OCM (Open Channel
) y guarde los cambios realizados.
23. Para verla velocidad obtenida desde el/los FarSight en la pantalla principal en modo
de carrera, siga estas instrucciones. Si
no necesita ver esta informacion y ha terminado de configurar su Ultimate, vuelva al
modo de funcionamiento.

24. Para ver la informacion de velocidad y caudal obtenida de su aplicacién OCM en
modo de funcionamiento, en el «Menu principal» seleccione «Pantalla > Fuente».

De las opciones disponibles, seleccione «OCM Flow».

25. Sino se requiere mas programacion, salga de la pantalla y guarde los
cambios realizados. Al volver al modo de funcionamiento, vera una imagen de su PMD
y aparecera un simbolo de FarSight en la pantalla principal.
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26. Una vez obtenida la velocidad y el caudal, esta informacion aparecera en la pantalla. El
caudal aparecera en unidades de medida y se mostrara como

valor principal, y los valores de velocidad apareceran en los cuadros verdes debajo
del simbolo de FarSight y por encima de su PMD.

27

Para ver la informacion de su medicion de velocidad, apunte a una pantalla auxiliar,
seleccione «Pantalla - Aux» y, en «Fuente» de la

seleccion disponible, elija el punto de medicién al que estan asignados los FarSight.

28

Salga de la pantalla, guarde los cambios realizados y vuelva al modo de funcionamiento si no
se requiere mas programacion.

29

Unquez detectada la velocidad, esta informacion se puede ver en la pantalla
auxiliar.

Informacién importante
Para obtener mas informacién sobre cémo configurar los controladores individuales, consulte el

manual de instrucciones de dicho controlador. Todos los manuales de los productos Pulsar estan
disponibles en el sitio web de Pulsar Measurement:
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CAPITULO 6 MICROFLOW PC

El software que acompana al FarSight se puede utilizar para configurar, probar, obtener y
registrar lecturas de un sensor. Para utilizar las funciones del software, se necesita un
conector RS485, disponible en Pulsar Measurement (como se muestra a continuacion), para la
comunicacion entre el sensor y su maquina.

Si se instala un controlador Puls{ os de configuracion comunes se
pueden programar directamente 5ain» (Ganancia) y «Damping»
(Amortiguacion). En este capitulo se describe como instalar el software en su maquina y cémo
utilizarlo con su FarSight.

Instalacién del software

Inserte el USB que acompafa al sensor FarSight en su PC/portatil. Si no dispone de USB en
su portatil, puede descargar este software desde el sitio web de Pulsar Measurement:_
https://pulsarmeasurement.com/downloads, seleccione «Software» y elija «Microflow PC» de
la lista para descargarlo en su maquina. Al configurar el conector RS485 para su primer uso,
los controladores necesarios para que funcione correctamente con su sistema operativo se
instalaran desde la instalacion del software MicroFlow PC desde el USB que acompana al
sensor, o bien el software se puede descargar de forma gratuita desde nuestro sitio web. Una
vez descargado, se creara un icono de acceso directo en su escritorio para facilitar su uso.
Haga doble clic en este icono para iniciar el programa.

Para una instalacién 6ptima, inserte el conector RS485 en su PC mientras instala los
controladores, donde su PC deberia asignarlo a un puerto Com.

O si dispone de conexion a Internet, al insertar el USB del conector RS485 por primera vez,
Windows deberia instalarlo automaticamente en su ordenador. Una vez completada la
instalacion del controlador, retire el conector RS485 de su maquina. Su conector RS485 estara
listo para su uso cuando sea necesaria una conexion con MicroFlow/FarSight PC.
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Uso de MicroFlow/FarSight PC

Para conectarse al software utilizando el conector RS485, se puede obtener alimentacion para
el sensor desde el controlador Pulsar Measurement compatible al que esta conectado.

Una vez retirados los dos cables RS485 de FarSight, conecte el cable rojo con la pinza

Informacion importante

Asegurese de que la alimentacion del controlador/sensor esté apagada antes de retirar los cables y
realizar cualquier conexion.
cocodrilo roja del conector al cable naranja (RS485+) de FarSight. A continuacion, conecte el

cable azul con la pinza cocodrilo negra del conector al cable blanco (RS485-) de FarSight, tal
y como se muestra a continuacion:

FarSight RS485+ Conector RS485 (+)

= _h
= _h
FarSight RS485- Conector RS485 (-)

Una vez conectado el sensor al conector RS485, insértelo en el PC/portétil listo para su uso y
asegurese de que el sensor esté encendido para que el software pueda comunicarse con él.

Si conoce el puerto COM al que esta asignado el conector RS485, seleccione Configuracion
> Puerto serie para introducir el nimero de puerto COM en el dispositivo.

Una vez seleccionado el numero de puerto COM correcto, al seleccionar «Conectar al
dispositivo» el software se conectara al puerto COM del conector RS485.

Si no se conoce el nimero de puerto COM, desmarque la opcion «Usar configuracion» en

Puerto serie buscara y se conectara a él automaticamente.
Después de iniciar el programa y conectarse a FarSight, el nombre de la aplicaciéon cambiara a

FarSight PC. Los parametros del dispositivo se extraeran automaticamente una vez
establecida la conexion. Una vez conectado

, ya puede ver la informacién recibida del sensor en las pestafas individuales del
software: Flujo, Registro de flujo, Trazado y Parametros.
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Pestana Flujo

FarSight PC - X

Setup System Tools Info

Flow ‘ Flow Record | Trace 1 Parameters l

'FarSight Ny

Inclination

Signal Strength

Flow Velocity
__m/s ”

Stability 93 %

Status: Connected 14:36:16 16/10/2023
La imagen anterior es la pantalla predeterminada de FarSight PC, que es la pestafia Flujo. El
dial de la izquierda muestra la velocidad de flujo registrada (hasta 6 m/s), que se expresa en
metros por segundo. La pantalla numérica situada junto a la etiqueta Velocidad muestra el
caudal de velocidad registrado (en modo bidireccional, la velocidad que se aleja del sensor se
indicara como un valor negativo) en diferentes unidades de volumen y tiempo. Los valores que
se muestran a la derecha también aparecen en las demas pestarias del software del PC para
ayudar a diagnosticar la informacién que se ve en las pestafias individuales. Debajo de la
velocidad indicada, hay dos cuadros desplegables en los que se pueden ajustar los valores
para leer diferentes unidades de medida y/o unidades de tiempo. Las unidades de medida se
pueden cambiar a metros, milimetros o pies. Las unidades de tiempo se pueden cambiar a
segundos, minutos u horas. El

valor predeterminado para las unidades de distancia y tiempo es m/s. A continuacién se muestran las

distintas
opciones que se muestran en la pestafia Flujo:
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Velocidad (velocidad de flujo reportada)

La velocidad de flujo indicada es la lectura de flujo indicada por FarSight que se muestra en el
cuadro numérico mas grande cerca de la etiqueta Velocidad. Puede mostrar un valor de flujo
positivo o negativo dependiendo de la direccién seleccionada para el flujo indicado.

Consulte el «Capitulo 7: Parametros de configuracion» para obtener mas informacion.

Inclinacion
Indica el angulo (con respecto al eje horizontal) en el que estd montado FarSight.

Intensidad de la sefial

La intensidad de la sefial indica la intensidad real de la sefial de velocidad detectada. Para un
funcionamiento fiable, es deseable un nivel superior al 70 %.

Estabilidad

El nivel de estabilidad es una indicacién de la consistencia de la lectura del flujo, derivada de
la combinacion de la intensidad de la sefial y las fluctuaciones estadisticas de la lectura del
flujo. Un alto nivel de estabilidad indicaria una condicion éptima y un flujo relativamente
saludable dentro del canal, asi como mayores niveles de repetibilidad y un mejor seguimiento
del flujo. La estabilidad no indica necesariamente la precision de la lectura del flujo, ya que
esta esta sujeta a calibracion.
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DETALLES

Conectar: Haga clic para conectarse al dispositivo FarSight.
® Si lo conoce, configure el puerto serie (Configuracién > Puerto
serie) para su conector RS485. De lo contrario, el software lo
buscara y se conectara a él automaticamente.
® El FarSight se conecta mediante Modbus a través de los
terminales RS485. El ID de esclavo Modbus predeterminado es
126.

Desconectar: aparece después de establecer una conexion
. Haga clic en este icono para desconectarse del
FarSight.

Rastreo de diagnéstico: solicita que se realice un rastreo de diagndstico

® Cuando se activa, el borde de este icono se ilumina en amarillo y
se pueden observar trazas «en vivo» en la pestafia «Traza».

Haga clic de nuevo para desactivarlo.

Guardar datos en archivo: Haga clic para registrar los datos del

dispositivo FarSight

Cuando se activa, este icono se ilumina en amarillo; al hacer clic de
nuevo se desactiva la funcion.

® Para registrar trazas de diagndstico junto con los datos de flujo,
asegurese de que el icono de trazas esté activo, que las trazas
en vivo se muestren en la pestafia de trazas y que se haya
introducido un ID de sitio.

El intervalo de grabacién se configura a través del menu
Configuracion>Intervalo de grabacidn. El valor predeterminado es un
registro cada 2 segundos.

Los archivos se nombran automaticamente con el prefijo
«FarSight...» seguido del nombre del sitio (vacio si no se
especifica ningtin nombre de sitio) y la fecha y hora actuales.
Ejemplo: FarSight-PULMALVERN-20-01-2015-08-30-00.MLG.

Si la grabacién es de larga duracion, se generara
automaticamente un nuevo archivo después de 30 minutos.

Los archivos de datos grabados se almacenan de forma
predeterminada en la carpeta de instalacion de FarSight PC.

Cuando la grabacion esté activa, haz clic de nuevo en el icono
para detenerla.
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ICONO

DETALLES

Reproducir datos grabados: Haga clic para reproducir los datos grabados.
Esto se puede realizar sin necesidad de conectarse a un sensor FarSight.

El programa se desconectara del sensor durante la
reproduccion.

Aparecera un mensaje para seleccionar los archivos de datos
que se van a reproducir.

Seleccione los archivos de datos que desea reproducir y
asegurese de que los archivos de datos grabados en el
PC FarSight estén seleccionados.

Para reproducir mas de un archivo, seleccione varios archivos
manteniendo pulsada la tecla «CTRL» del teclado mientras hace
clic en los archivos adicionales.

Los trazos registrados se muestran en la pestafia Trazo y el flujo
registrado se muestra en la pestafa Flujo.

Durante la reproduccién, haga clic de nuevo en el icono para
detenerla.

Aumentar la velocidad de reproduccion: durante el modo de
reproduccion, al hacer clic en este icono se aumentara la velocidad de
reproduccion. Aparecera un mensaje

cuando se alcance la velocidad maxima de reproduccion.
Disminuir la velocidad de reproduccion: Durante el modo de reproduccion,

al hacer clic
este icono disminuira la velocidad de reproduccién. Aparecera un mensaje

aparecera un mensaje cuando se alcance la velocidad minima de

reproduccion.

Salir: Haga clic en este icono para salir del programa.
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Menu de configuracion
Esta opcion del menu le permite realizar las siguientes acciones:
Borrar registro de flujo

Esta opcion le permite borrar el grafico del registro de flujo que se ha obtenido del sensor
desde su conexion.

Intervalo de registro

Controla el intervalo de tiempo antes de que se guarde un nuevo registro de flujo y traza en el
archivo cuando se utiliza la funcién de guardar.

Puerto serie

Esto le permite configurar el puerto RS485. La configuracién predeterminada al conectarse
con el software es una velocidad de transmision de 19200 baudios, 8 bits, sin paridad y 1 bit
de parada. Normalmente no es necesario cambiar los parametros predeterminados, ya que el
numero de puerto COM se detecta automaticamente.

Carpeta de trabajo

Le permite seleccionar la carpeta predeterminada donde se guardaran los archivos de datos.
Menu del sistema

Este menu ofrece las opciones para realizar las siguientes acciones:

Guardar parametros del dispositivo

Extraiga los parametros configurados en el sensor y guardelos en el PC como un archivo de
parametros. Se guardaran en la carpeta de instalacion de FarSight PC y se les afiadira el
prefijo «ParamFarSight».

Cargar parametros en el dispositivo

Cargar los parametros desde un archivo de parametros guardado en el sensor FarSight.
Esto solo debe utilizarse con un archivo con el prefijo «ParamFarSight».

*Control del gestor de arranque

Esto inicia el programa Bootloader PC, que le permite actualizar el firmware del sensor
FarSight. Cualquier parametro personalizado se borrara durante la actualizacién del firmware,
por lo que se recomienda guardar los parametros antes de realizar la actualizacion.
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*Cambiar el dispositivo al gestor de arranque

Restablece el FarSight al modo Bootloader. Para conectarse al sensor en este modo, es
necesario utilizar el programa Bootloader para PC. El FarSight reanudara su funcionamiento
normal si no se establece ninguna conexion tras aproximadamente 30 segundos.
Restablecimiento de los parametros de fabrica

Esto restablece todos los parametros del sensor a sus valores predeterminados de fabrica.

Informacion importante

*Estas opciones solo estan disponibles mediante acceso con cédigo de servicio. Si necesita ayuda para
conectar el FarSight, péngase en contacto con su distribuidor local de Pulsar Measurement para obtener
asistencia.

Menu Herramientas
Esta opcion del menu le permite elegir las siguientes opciones:

Exportar datos a CSV

Esto le permite exportar un archivo de datos guardado (solo . MLG) a formato CSV. Una vez
abierto en Excel, se puede visualizar la informacion registrada en este archivo

visualizarse y cada seccion esta etiquetada en la parte superior de la fila: Fecha, Hora,
Velocidad de flujo (m/s), Intensidad de la sefial y Estabilidad. Esta informacion de
FarSight se puede colocar en un formato de grafico/tabla.

Archivo de datos del grafico

Esto abre la carpeta del directorio de su ordenador donde se almacenan actualmente los datos
de FarSight.

Menu de informacion

Al seleccionar esta opcion, podra ver la siguiente informacion:

FarSight PC

Esto muestra informacion sobre la version del software que se esta utilizando actualmente.
Dispositivo FarSight

Cuando se conecta a un sensor FarSight, aqui se muestra la informacion relativa al firmware,
el hardware y el numero de serie del dispositivo conectado actualmente.
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Ruta de la carpeta de datos

Muestra donde se almacenan actualmente todos los archivos de datos cuando se
guardan en su maquina.

Pestana Registro de flujo

El registro de flujo proporciona un registro del flujo notificado a lo largo del tiempo. Cada punto
del grafico representa un intervalo de 1,2 segundos. Sin embargo, cuando se pulsa el boton de
rastreo y se recupera un rastreo del sensor, esto se ralentiza y un punto del grafico representa
ahora un intervalo de 2 segundos.
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Puede ampliar la imagen haciendo clic y manteniendo pulsado el ratén para dibujar un
cuadro sobre la region que desea ampliar. Para alejar la imagen, haga clic con el botén
derecho del raton en el grafico y seleccione «Deshacer todo el zoom».

Para borrar el grafico de registro de flujo, seleccione Configuracién > Borrar grafico de registro
de flujo, mientras el grafico esta inactivo.

Informacién importante
Cuando se utiliza la funcién de guardar datos en un archivo, la informacién de flujo y los trazos

se escribiran en el archivo, en el intervalo fijo seleccionado a través de «Configuracion > Intervalo de
grabacién». Consulte «Intervalo de grabacion» en la seccién «Uso de FarSight PC» de este
manual.
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Pestana Trazas
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Esto muestra los trazos de diagndstico del sensor cuando se activa el boton de trazo o cuando
se reproduce un archivo guardado. El eje vertical esta relacionado con la intensidad de la
sefal, mientras que el eje horizontal esta relacionado con el flujo detectado.

Dado que el trazo de FarSight incluye datos bidireccionales, el trazo direccional
hacia adelante va del indice de flujo 0 al 126, mientras que el trazo direccional
alejandose va del indice de flujo 127 al 253.

Cuando se recibe una sefial, el «indicador cuadrado verde» se desplazara hacia abajo
desde 15 en el eje vertical. Cuanto mas se desplace el «indicador cuadrado verde»

de 15, mayor sera la intensidad de la sefial recibida. Durante la condicién de flujo, el
«indicador cuadrado verde» normalmente estara dentro del rango de 25 a 80. En
condiciones de ausencia de flujo, el «indicador cuadrado verde» permanecera

alas 15.

Cuando se detecta un flujo en la direccion hacia, el «indicador de circulo rojo» (indice hacia)
se movera horizontalmente de izquierda a derecha (0 a 126) para indicar

la deteccion de flujo hacia adelante, mientras que cuando se detecta un flujo en la direccion
opuesta, el «indicador de circulo rojo» (indice de alejamiento) se movera de derecha a
izquierda (de 253 a 127) para indicar la deteccién de flujo de alejamiento. Ambos
«indicadores de circulo rojo» deben permanecer en 0 en condiciones de ausencia de flujo y
moverse a lo largo del

eje horizontal cuando se detecte flujo.
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En condiciones de flujo, la linea debe seguir acercandose y aplanandose justo por debajo de
la linea del indice de sefial 15 (por defecto).

Si la traza permanece plana o los indicadores tienen dificultades para mantenerse estables
durante el flujo, aumente el ajuste de «Ganancia» (P102).

También puede ver la medicion de velocidad actual obtenida por el sensor en las unidades de
volumen y tiempo seleccionadas.

Pestana Parametros
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Esta pestafia permite al usuario cambiar la configuracion de los pardametros del sensor
FarSight. Es importante tener en cuenta lo siguiente para garantizar que el sensor esté
programado correctamente.

Cada vez que se conecta al sensor, FarSight PC sincroniza los valores de la pestafa
Parametros con los almacenados actualmente en el sensor, incluido el ID Modbus del sensor.
El cambio de un parametro se puede realizar de dos maneras:

1. Seleccionando el parametro y, a continuacion, introduciendo/eligiendo un valor de entre las
opciones disponibles al resaltar la casilla.

2. Uso del cuadro de parametros de configuracion manual.
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Informacion importante

Asegurese de conocer el nimero correcto de parametro/registro antes de realizar cambios en cualquiera
de los parametros y sus valores.

La opcién de configuracion manual de los parametros se puede realizar utilizando el terminal
de configuracion manual en la pestafia de parametros, como se muestra a continuacion:

Manual Setting: <User> /pl102
’7 <FarSight> /p102:150
Parameter: 102
<User> /p102:150
Value: BN | <FarSight> /p102:150

Set | Query'

Todos los parametros se pueden consultar introduciendo la direccién del parametro en el
campo Parametro y haciendo clic en el boton Consultar. FarSight respondera con el valor
actual de ese parametro.

Para configurar un parametro, se debe introducir tanto la direccién como el valor antes de
hacer clic en el botén «Configurar». «Usuario» mostrara el valor que ha cambiado en el
cuadro de configuracion manual. Y «Ul» aparecera al cambiar un parametro a través de uno
de los cuadros de seleccion desplegables de parametros. Se requieren los niveles de acceso
adecuados para configurar los parametros. Después de cambiar cualquier parametro, se
debe hacer clic en el botén « GUARDAR» para enviar y guardar los nuevos valores en el
dispositivo. Si el cambio no se realiza correctamente, los valores que se muestran en la
pestafia Parametros reflejaran el valor actual del parametro en el sensor.
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Los valores deben ser validos y estar dentro del rango permitido para que el cambio de
parametro se realice correctamente. Consulte el «Capitulo 7: Lista y descripcion de
parametros» de este manual para conocer los parametros disponibles y el rango

entre los que se puede ajustar cada uno. Si un parametro se ha ajustado incorrectamente, al

resaltar la casilla «Predeterminado» y seleccionar cualquiera de las opciones de la lista
desplegable, se mostrara la casilla predeterminada de ese parametro. Esto muestra el
numero del parametro, su valor actual y el valor predeterminado de ese parametro individual.
Seleccione «Aceptar» y, a continuacion, «Guardar» para almacenar ese valor.

Si FarSight se controla simultaneamente tanto en FarSight PC como en RS485 a través de la
interfaz Modbus, los valores de la pestafia Parametros no se actualizaran instantaneamente
en FarSight PC si se solicita un cambio de parametro a través de RS485 Modbus.
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CAPITULO 7 LISTA Y DESCRIPCION DE PARAMETROS
Acceso a los parametros

Todos los parametros del sensor FarSight tienen valores predeterminados de fabrica que el
usuario recibe al utilizarlo por primera vez o cuando se reinicia el sensor. Los parametros se
dividen en dos tipos principales: parametros de salida y parametros de configuracion.

Los parametros de salida son de solo lectura y el usuario no puede configurarlos. Algunos
ejemplos son la estabilidad y la intensidad de la sefial. Los parametros de configuracion se
pueden consultar y configurar, y también hay un nivel de acceso asociado necesario para la
configuracion, ya sea «Usuario» o «Servicio». Al conectarse a un sensor, el nivel de acceso
predeterminado es «Usuario».

Los parametros siempre se almacenan y se introducen como numeros enteros; consulte el
parametro individual para conocer su rango de valores individual.

La sintaxis de nomenclatura de los parametros consiste en anteponer la letra «P» a la
direccion. Por ejemplo, un parametro en la direcciéon 102 es «P102». El valor o contenido del
parametro se delimita con dos puntos «:», de modo que «P102:20» indica que el parametro en
la direccion 102 tiene un valor de 20.

Los términos «parametro» y «registro» se utilizan indistintamente, ya que el numero de
parametro es la direccion real del registro de almacenamiento.

Se puede acceder a los parametros de FarSight mediante:
®  |a pestafia de parametros en FarSight PC.

®  El protocolo de comunicacion Modbus RTU (RS485).

Se recomienda utilizar un solo método de acceso en cada momento.
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Parametros de salida

Con un Modbus Master, los parametros de salida se pueden sondear utilizando los registros
de entrada de lectura. Por ejemplo: para ver la velocidad del flujo, se leerian las direcciones de
registro (parametro) 30020 y 30021.

Velocidad de flujo hacia adelante P20 y P21
La velocidad de flujo actual en la direccién hacia (fluyendo hacia la unidad) se puede leer en
los registros 20 y 21, en el siguiente formato:

1,76

™~

Registro [20] = 1 | | Registro [21] = 760
P20 contiene la parte entera de la lectura del caudal, mientras que P21 contiene la parte

fraccionaria de la lectura del caudal. P21 se almacena como un nimero entero de 0 a 999 (lo
que permite una representacion fraccionaria de 0,001 a 0,999).

Velocidad del flujo de salida P30 y P31
La velocidad actual del flujo en la direccién de salida (que fluye lejos de la unidad) se puede
leer en los registros 30 y 31, en el siguiente formato:

0,85

Registro [30] =0 | | Registro [31] = 850 |

P30 contiene la parte entera de la lectura del caudal, mientras que P31 contiene la parte
fraccionaria de la lectura del caudal. P31 se almacena como un nimero entero de 0 a 999 (lo
que permite una representacion fraccionaria de 0,001 a 0,999).

P22 Intensidad de la sefial
Este es un parametro de «solo lectura» que le indica la intensidad de la sefial actual en un porcentaje, de
1a100.

P23 Estabilidad
Este es un parametro de «solo lectura» que le indica la estabilidad actual en un porcentaje, de
1a100.
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Velocidad de flujo en representacion de coma flotante de 32 bits P32 y P33
El usuario puede consultar la lectura del flujo en representacién de coma flotante de 32 bits

utilizando el sondeo Modbus (no disponible con FarSight PC). De forma predeterminada, el
valor estara en formato Big Endian. Es decir, valor de coma flotante de 32 bits

AB CD se puede consultar como P32:AB y P33:CD.

Velocidad de flujo de salida en representacion de coma flotante de 32 bits P34 y P35
El usuario puede consultar la lectura del caudal de salida en representacion de coma flotante

de 32 bits utilizando el sondeo Modbus (no disponible con FarSight PC). Por defecto, el valor
estara en formato Big Endian, es decir, valor de coma flotante de 32 bits.

AB CD se puede consultar como P34:AB y P35:CD.

Velocidad de flujo reportada en representacion de coma flotante de 32 bits P40 y P41

El usuario puede consultar la lectura de caudal notificada en representaciéon de coma flotante
de 32 bits mediante sondeo Modbus (no disponible con FarSight PC). Por

predeterminado, el valor estara en formato Big Endian, es decir, valor de punto flotante de 32
bits. AB CD se puede consultar como P40:AB y P41:CD.
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Parametros de configuracién

Comunicacion RS485 y Modbus
Utilice estos parametros para configurar el dispositivo FarSight en el controlador Pulsar Measurement
adecuado.

NOMBRE N.° DE PAR OPCIONES PREDEFINIDO DESCRIPCION
Direccién Modbus ID dnico del
del sensor FarSight 52 1-126 126 dispositivo Modbus.
0 =1200
1 =2400
2 = 4800
3 =9600
_ Velocidad en baudios
Velocidad en baudios 53 4 =19200 6=57600 .2 RS485
5 =38 400
6 = 57600
7 =115 200
0 = Sin paridad
Paridad 54 1 = Paridad impar 0 Paridad para RS-485
2 = Paridad par
1 = Un bit de parada ;
Bit de parada 55 - ) 1 Bit de parada para
2 = Dos bits de parada RS-485
ID de respaldo 56 1-126 126 ID del dispositivo
Modbus.
Terminaciones 0 = Desactivado Seleccione 1=
Modbus 57 1 = Activado ! Activado, si se
requiere terminacion.
o 0 = Big Endian Seleccion de
Endianidad 58 1 = Little Endian 0 endianidad para RS-

485.

Informacion importante

Para Big Endian, los enteros de 16 bits se representan como AB (A = MSB B = LSB),
mientras que los flotantes se representan como AB CD (A = MSB, D = LSB).

En Little Endian, los enteros de 16 bits se representan como BA (A = MSB B = LSB),
mientras que los flotantes se representan como DC BA (A = MSB, D = LSB).
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Parametros de informacion del dispositivo

Estos parametros son de solo lectura.

N.° DE p
NOMBRE PARAMET DESCRIPCION
RO

Los registros 240 y 241 forman un nimero de 32 bits.
NUmero de serie 240 y 241 Registro 240 = 16 bits mas significativos.

Registro 241 = 16 bits menos significativos.

Numero asociado a la version del firmware que esta
ID del firmware 261 actualmente programada en

el sensor.
ID del hardware 262 Un numero asociado a la version del hardware que se utiliza

actualmente con el sensor.

Parédmetros de procesamiento

Estos parametros son de solo lectura.

NOMBRE N.° DE PAR OPCIONES VALOR DESCRIPCION
PREDETERMIN

ADO
Persistencia Persistencia utilizada en el célculo
de direccion 38 1 -1000 50 del valor del flujo notificado
valor
Unidad en porcentaje. El pico mas
alto alejado debe ser un X % (20 %
por defecto, es decir, 1,2 veces)
Factor de mas alto que el pico mas alto
direccién 42 0-100 20 cercano para leer el flujo inverso
(solo
aplicable en caso de P44 = 2)
Amortiguac Factor utilizado para
ion del flujo aumentar/disminuir el valor de
notificado 43 0 —6000 200 caudal reportado (solo
del flujo aplicable en caso de P44 =2)
Seleccién 0 = Hacia
dela 44 0-2 0 1 = Lejos
direccion 2 = Bidireccional
del caudal
notificado
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arranque 1 — Modo de arranque rapido
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NOMBRE

Ganancia

Factor de
amortiguacion
bajo

Recuento
medio

Factor de
calibracién

Factor de
amortiguacion
alto

Modo de
respuesta
escalonada

Persistencia
de ausencia
de sefial

Estado de sefial
presente

Corte de flujo

minimo

N.° DE PAR

102

104

105

108

109

113

117

118

120

OPCIONES

10 - 160

10 - 999

1-1024

1-500

0=
Desactivado

1 = Activado

1-5000

1-5000

10 — 4000

PREDEFINIDO

150

940

24

100

24

100

100

DESCRIPCION

Se utiliza para introducir un valor
de ganancia fijo (sensibilidad); un
nimero mas alto significa una
ganancia mayor.

Un ntimero MAS ALTO representa
MAS amortiguacion.

Indica el nimero de veces que se
promedian las trazas
promediadas.

En términos porcentuales, el
valor predeterminado es 100 para
el 100 %.

El 50 % es la mitad y el 200 %
seria el doble.

Esto establece la amortiguacion
aplicada al sensor FarSight. Un
nimero mas alto representa una
mayor amortiguacion.

Cuando esta habilitado, el
factor de amortiguacion alto
se omitird cuando se detecte
un cambio escalonado en la
velocidad

Cuando se informa de una
velocidad cero, nUmero de
mediciones de velocidad validas
que deben persistir antes de
informar de la velocidad.

Al informar una velocidad valida,
el nimero de mediciones de
velocidad cero que deben persistir
antes de informar cero

velocidad

En unidades de mm/s de
velocidad para la entrada del

usuario

55



NOMBRE

Respuesta

Calibracion

multipunto  a

10,2 m/s

Calibracion
multipunto  a
+0,4 m/s

Calibracion
multipunto  a
+0,8 m/s

Calibracion
multipunto  a
+1,5 m/s

N.° DE PIEZA

125

152

153

154

155

OPCIONES

0 = Lento
1 = Rapido
2 =Rio
3 = Medio
4 = Instantaneo

1-500
1-500
1-500
1-500

POR DEFECTO

Lento

100

100

100

100

MEDICION DE PULSA

DESCRIPCION

Al cambiar esto a «Rapido», se
calibraran automaticamente los
parametros del sensor FarSight
para realizar un seguimiento mas
rapido de las mediciones. Se
recomienda para el flujo
bombeado. Se recomienda
«Lento» cuando hay flujo natural,
ya que las mediciones se
realizaran a un ritmo mas lento. El
modo Rio se recomienda para
aplicaciones fluviales. Instantaneo
seria adecuado para registradores
de bateria. La respuesta mas
rapida a la mas lenta es la
siguiente: Instantaneo, Rapido,
medio, lento, rio.

En términos porcentuales, el
valor predeterminado es 100,
para el 100 %.

El 50 % lo reduciria a la mitad y el
200 %

lo duplicaria.

En términos porcentuales, el
valor predeterminado es 100,
para el 100 %.

EI 50 % lo reduciria a la mitad y el
200 %

lo duplicaria.

En términos porcentuales, el
valor predeterminado es 100,
para el 100 %.

El 50 % lo reduciria a la mitad y el
200 %

lo duplicaria.

En términos porcentuales, el
valor predeterminado es 100,
para el 100 %.

El 50 % lo reduciria a la mitad y el
200 %

lo duplicaria.

56



MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FARSIGHT

NOMBRE N.° PAR OPCIONES
Calibracion
multipunto  a 156 1-500
+3,0 m/s
Calibracion
multipunto  a 157 1-500
15,0 m/s
Modo de _
calibracién 5 0=
multipunto Desactivado
Modo de 1 = Activado
calibracion
Alternar 0 = Desbl g
bloqueo  de 165 = Desbloqueado
escritura  de 1 = Bloqueado
parametros
1: restablecer
la memoria
persistente de
tiempo de
ejecucion.
Restablecimiento 297 2: restablecer el
del sensor arranque rapido

7 — Restablecer
los parametros a
los valores
predeterminados
de fabrica

VALOR POR
DEFECTO

100

100

0 = Desactivado

0 = Desactivado

DESCRIPCION

En términos porcentuales, el
valor predeterminado es 100,
para el 100 %.

El 50 % lo reduciria a la mitad y el
200 %

lo duplicaria.

En términos porcentuales, el
valor predeterminado es 100,
para el 100 %.

El 50 % lo reduciria a la mitad y el
200 %

lo duplicaria.

Activa y desactiva la
calibracion multipunto

Permiso de escritura cuando se
conecta a FlowCERT para los
siguientes parametros (125, 117

118).

1: restablece las variables
locales utilizadas con la
memoria de tiempo de
ejecucion almacenada durante
el apagado.

2: restablece el indicador de
arranque rapido.

7: restablece todos los
parametros de FarSight a sus
valores predeterminados. (No
afecta a ningun ajuste de mA
aplicados).

Si utiliza FarSight en una aplicacion en la que el tipo de flujo se cambia a
‘o'~ «Rapido», esto reducira la amortiguacién para obtener mejores resultados. Si
%~ hay un flujo natural y se elige «Lento», entonces se aumenta la amortiguacion

1y
Y

para obtener mejores resultados.
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Guardar y cargar parametros

En el caso de un dispositivo cuyos parametros estén muy personalizados, es posible que el
usuario desee replicar dicha personalizacion en un segundo dispositivo. Se pueden guardar y
cargar los parametros para evitar tener que configurarlos de nuevo individualmente:

1.

2.

Conecte el PC FarSight al primer dispositivo y, a continuacion, seleccione Sistema-
>Guardar parametros del dispositivo.

Aparecera un mensaje de confirmacion y los parametros se guardaran en un
archivo dentro de la carpeta predeterminada (utilice Informacién > Ruta de la

carpeta de datos para ver la
ubicacion de la carpeta). El nombre del archivo tiene el prefijo «ParamFarSight-»,
seguido de la fecha y la hora.

Conecte el segundo dispositivo al PC FarSight para cargar los parametros
. Seleccione «Sistema > Cargar parametros en el dispositivo» y, a continuacién,
elija el archivo de parametros que desea cargar.

La unidad se desconectara del software y aparecera un cuadro de mensaje
pidiendo que confirme el cambio de parametros y, una vez completado, aparecera
otro cuadro de mensaje informandole de que los parametros se han cargado
correctamente en el sensor.

Una vez que los parametros se hayan cargado en el sensor, este
Vuelve a conectarse automaticamente al software FarSight para PC, donde podra
ver los nuevos valores de los parametros.
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Actualizacion del firmware

Asegurese de guardar cualquier parametro personalizado antes de realizar una actualizacién
del firmware. Las actualizaciones del firmware se realizan en modo «Bootloader». Tenga en
cuenta que todas las operaciones de medicién de caudal y salida se detendran cuando el
sensor esté en «Bootloader». Siga estos pasos:

1.

Asegurese de que el sensor esté conectado a un PC a través del puerto RS485.
Antes de reprogramar, necesitara el archivo de firmware y

el numero de puerto COM del conector RS485.

Establezca una conexion con el sensor y es recomendable guardar cualquier
parametro personalizado antes de comenzar la actualizacion.

Necesitara acceso de servicio para cambiar el dispositivo al modo Bootloader y
activar el control Bootloader.

En primer lugar, ponga el disPositivo en modo Bootloader seleccionando Sistema
> Cambiar dispositivo a Bootloader.

Seleccione Sistema > Control del gestor de arranque, lo que abrira la
interfaz del gestor de arranque. Como se ve en la Fig. 9.

Una vez conectado, haga clic en «Cargar archivo Hex» y seleccione el archivo
de firmware que esta ufilizando para actualizar el sensor.

Haga clic en «Borrar-Programar-Verificar» y espere a que finalice el proceso.

Cuando aparezca el mensaje «Verificacion correctax», haga clic en «Ejecutar
firmware» y se cerrara la interfaz del gestor de arranque.

Seleccione el botéon «Conectar» en el software y el sensor se volvera a
conectar al PC FarSight con el nuevo firmware instalado.
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< MicroFlow Bootloader Interface

X

Erase Prograrm | Yerify |

(2) Load Hex File |

Bootloader Version |

{5 Erase-Program-yerify | ‘ {4) Run Firmware |

Device connected
Bootloader Version: 2.0

— Communication Settings

Serial Port
Com Port Baud Rate

comii  v| [18200  ~| [T Enabls (5) Disconnect |

Informacion importante

Si el sensor no se conecta al dispositivo en 40 segundos, reanudara su funcionamiento normal con su

firmware actual.

No apague la unidad ni cierre el software durante la actualizacion del firmware.
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CAPITULO 8 SOLUCION DE PROBLEMAS

En esta seccién se describen muchos sintomas comunes, con sugerencias sobre qué hacer.
Si el problema persiste, péngase en contacto con su distribuidor local de Pulsar

Measurement.

SINTOMA

FlowCERT/Velocity Interface/Ultimate
muestra «Lost Comm» (Comunicacion
perdida)

Actualmente, la velocidad marca cero, pero
usted sabe que hay flujo
movimiento.

La lectura de velocidad actual es
mayor/menor que el movimiento conocido
del flujo.

No se puede conectar a FarSight PC

La velocidad no se mueve al indice de
pico de flujo correcto/el indice de pico de
flujo salta entre

picos.

La lectura de FlowCERT no muestra la
velocidad de flujo negativa indicada.

La lectura de FlowCERT aumenta
lentamente en la pantalla.

Informacion importante

QUE HACER

Compruebe la fuente de alimentacion. Compruebe el
cableado del sensor FarSight. Si el sensor se ha
conectado a una unidad nueva, es posible que sea
necesario apagar y encender la unidad para
sincronizarla con los

controladores. Velocidad en baudios.

Asegurese de que el sensor esté montado
correctamente de acuerdo con el Capitulo 2.

Compruebe que el sensor esté montado
correctamente. Ajuste los parametros de ganancia
(P102) o amortiguacion (P109) para obtener
mediciones correctas.

Compruebe que el cableado del conector RS485 sea
correcto. Cierre FarSight PC, apague y encienda el
sensor, vuelva a abrir FarSight PC y vuelva a intentar
la conexion.

Ajuste «P125 Response» (Respuesta P125)
para que coincida con sus requisitos (consulte
el capitulo 7).

El parametro «P682 Velocidad minima» de FlowCERT
debe ajustarse para mostrar una lectura de caudal
negativa.

Ajuste «P687 Estabilidad» en el FlowCERT.

controlador, a un numero inferior a 12, es decir, 8.

Si tiene algun problema con nuestro equipo, pdngase en contacto con su distribuidor local de Pulsar

Measurement para obtener ayuda.
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Una eliminacion incorrecta puede tener efectos adversos para el medio ambiente.

Deseche los componentes del dispositivo y el material de embalaje de acuerdo con las
normativas medioambientales regionales, incluidas las normativas para productos eléctricos y
electronicos.

Transductores

Desconecte la alimentacion, desconecte el transductor, corte el cable eléctrico y deseche el
cable y el transductor de acuerdo con las normativas medioambientales regionales para
productos eléctricos y electrénicos.

Controladores

Desconecte la alimentacion, desconecte el controlador y retire la bateria (si esta instalada).
Deseche el controlador de acuerdo con las normativas medioambientales regionales para
productos eléctricos y electrénicos.

Deseche las baterias de acuerdo con las normativas medioambientales regionales para
baterias.

Logotipo de la Directiva RAEE de la UE

Este simbolo indica los requisitos de la Directiva 2012/19/UE relativa al tratamiento y la
eliminacion de residuos de aparatos eléctricos y electronicos.
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NOTAS
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